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2.1 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

SYSTEM-BESCHREIBUNG

Dem UNIPLUS wird mit einem CAN-buskontroll-systyem gepaBt. Einige Traktoren
sind vielleicht nicht fahig, adeguate-Ampeére zu liefern. Therfore, die 12 Volt-30
Ampére, sollte von der tractory-Batterie direkt genommen werden. Zusatzliche
Drahte werden benutzt, das Kontrollkdstchen und eine Hilfsmachtversorgung
anzutreiben.

Das System umfaBt vom Kontroll fascia, der mit der Eingabeplatine verbunden wird.
Der Kontrollkastchenbildschirm zeigt eine gesamte Abbildung des Systemes und
erlaubt es Zugang, operierende Parameter zu setzen. Der Bildschirm ermdglicht
Zugang zu den Dienstspeisekarten, die den Status von jeder Funktion zeigen.

Die Knépfe auf der Schalttafel erlauben es, damit alle Méglichkeiten bauen. Von der
Spezifikation der Maschine abhangend, werden einige Funktionen nicht aktiv sein.
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2.2

HEIM BILDSCHIRM

Der HEIM-Bildschirm wird gezeigt, nachdem er das Kontrollk&stchen eingeschaltet

hat.

P01: HOME

DIGGER

Target Depth : 0 mm
Sensor Reading : 0 mm

AXLE STEER

A\ 4

4

P90: ERRORS

A

Error Code:

\4
P11: MAIN MENU

Sehen Sie Seite

2.18 AXLE LEVEL and STEER
. DRAWBAR and BOULDER BOX
Stellen Sie alle Fehler e
anwesend um. VARI FLOW WEB
AGITATOR and OPTIONs .
Gehen durch alle = {3

aktiven Fehler.

P70: DISPLAY SETTING
SOFTWARE VER
BRIGHTNESS
SETTINGS

INFO
ERROR OC HISTORY

Ruckkehr zu
HEIM-Bildschirm.

Ruckkehr zu vorherigem
Bildschirm.

A
P101: HOME
AXLE LEVEL

Raise

0 ° RIGHT




2.3 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

HAUPTSPEISEKARTE - GRABER

P11: MAIN MENU
Wahlen Sie DIGGER mit UP & DOWN
AXLE LEVEL and STEER Knépfe und Presse OK aus.
DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB

AGITATOR and OPTIONs

P12: DIGGER
DEPTH CONTROL
Sensor Active:

Automatic Mode:

Current Depth : 0 mm

P121: DIGGER
DEPTH CONTROL VALUES
Time Delay: 200 ms
Min Deadband: 10 mm
Max Deadband: 10 mm
Potentiometer Value : 0 mV

v

Mit dem UP & DOWN wéhlen

P13; DIGGER P14: DIGGER SETTINGS Knéofe den Wert den
SOLENOID CURRENT DEPTH VALUES . opie ae . ert aus, de
Automatic on/off: P Set Time Delay: Sie bearbeiten WO”en,

- ' 3\0? o Rate Ra driicken Sie dann OK.
ow Uulo Flow Rate raise: g .
R 0% Modifizieren Sie dem Wert
Digger Check: Fb Cur Auto Flow Rate Lower: fur UP & DOWN Knopfe.
50 % Driicken Sie OK, um zu
£ |Escil £ |Esc oKl sparen.
P131: DIGGER P141: DIGGER SETTINGS

SOLENOID CURRENT VALUES DEPTH CONTROL Min & Maximumsfiguren,
Actual Current : 0 mA P Set Min Deadband: die zusammen
Feedback Current : 0 mA et hinzugefugt werden,
Min Current : 200 mA Set Max Deadband: schaffen totalen
Max Current : 1500 mA 10imm deadband (eg). 10+10 =
20mm.
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2.4

HAUPTSPEISEKARTE - ACHSE LEVEL & STEER

P11: MAIN MENU

DIGGER Waéhlen Sie AXLE LEVEL and STEER mit
.,
eSS RUESSY UP & DOWN Knépfe und Presse OK aus.

DRAWBAR and BOULDER BOX

CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB
AGITATOR and OPTIONs

\ 4

P20: AXLE P22: AXLE SETTINGS
AXLE STEER

P> Set Time Delay: 100 ms
Set Wheel Straight: 0 °

AXLE STEER
Sensor Active:

Sensor: 0 °

Steer Direction
Set Target Position: 45%

o [Esc I oxhdS

P201: AXLE P221: AXLE SETTINGS
AXLE STEER AXLE STEER
Time Delay : 200 ms
Wheel Straight: 0
Min Deadband: 10
Max Deadband: 10

P> Set Max Deadband:
3 4]
Set Min Deadband:
3 0

G [Esc R ok IS

P222: AXLE SETTINGS
AXLE STEER

P Set Auto Speed: 1/2
Set Minimum Speed: 1/3

AXLE LEVEL
Raise

Set Slow Deadband: 15x

G [escEIMNNoxMS

P23: AXLE SETTINGS

Mit dem UP & DOWN wahlen
AXLE LEVEL

Knépfe den Wert aus, den
Sie bearbeiten wollen, [[SEEaiuEIEEEZlRE
driicken Sie dann OK.

Modifizieren Sie dem Wert

fir UP & DOWN Kngpfe.
Driicken Sie OK, um zu
sparen.

Set Angle Deadband:0  °




2.5 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

HAUPTSPEISEKARTE - DRAWBAR & FELSBLOCK-KISTE

P11: MAIN MENU
DIGGER
el S ERIES T S Wahlen Sie DRAWBAR and BOULDER BOX

mit UP & DOWN Knépfe und Presse OK aus.
CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB

AGITATOR and OPTIONs

HYDRAULIC DRAWBAR
Hydraulic on/off:

Proximity Sensor:

Solenoids
Fb Cur

P601: BOULDER BOX
Proximity Sensor:

Solenoids

Opened: Closed:
Fb Cur Fb Cur
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2.6

HAUPTSPEISEKARTE - FLIEBBAND

P11: MAIN MENU

DIGGER

AXLE LEVEL and STEER

SNSRI \Wahlen Sie CROSS CONVEYOR
WEB mit UP & DOWN Kndpfe und

VARI FLOW WEB
Presse OK aus.

AGITATOR and OPTIONs

P30: CROSS CONVEYOR
DRIVE

Potentiometer Value : 0 mV

Flow Direction:

P301: CROSS CONVEYOR
DRIVE
Output Current: 0 mA
Feedback Current: 0 mA
Min Current: 200 mA
Max Current: 1500 mA

P31: CROSS CONVEYOR
SIDE SHIFT
Proximity Sensor:
Solenoids

Right : Left :
Fb Cur Fb Cur




2.7 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

HAUPTSPEISEKARTE - VARI FLOW WEB

P11: MAIN MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX

SHEESISEN S SR Wahlen Sie VARI FOW WEB mit UP &
| VARIFLOWWEB | 5
HElR AL T EE DOWN Knépfe und Presse OK aus.

AGITATOR and OPTIONs

P40: VARI FLOW
Potentiometer Value : 0 mV
Output Value : 0 mA
Feedback Value : 0 mA
Min Current : 200 mA
Max Current : 1500 mA
4+ |Esc]

P401: VARI FLOW
ON/OFF

Flow
Direction t
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2.8

HAUPTSPEISEKARTE - AGITATOR & MOGLICHKEITEN

P11: MAIN MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER
DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB
VARI FLOW WEB Waéhlen Sie AGITATOR and OPTIONS

WXCTNCRERRICICINEEY mit UP & DOWN Kndpfe und Presse OK

P50: AGITATOR
ON/OFF
Potentiometer Value : 0 mV
Output Current : 0 mA
Feedback Current : 0 mA
Min Current: 200 mA
Max Current: 1500 mA

INPUTS

Fb Cur N1
0 mA

Option 1 Option 2




2.9 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

DEMONSTRATION - SOFTWARE VERSION

PIO-DISPLAYSETTING | Waihlen Sie SOFTWARE VER mit UP &

SOIFTHIRRE VER DOWN Knopfe und Presse OK aus.
BRIGHTNESS

SETTINGS
INFO

ERROR OC HISTORY

P71: SOFTWARE VERSION

Order number :
CR0451

Operating system :
V03.00.02

Application
Controller : Soil_Separator_P2018 Ver_1.4
HMI : Soil_Separator_P2018_HMI Ver_1.5

| G [ESC|

DEMONSTRATION - HELLIGKEIT

P70: DISPLAY SETTING

SOFTWARE VER Wahlen Sie BRIGHTNESS mit UP &
BRIGHTNESS DOWN Knépfe und Presse OK aus.
SETTINGS
INFO

ERROR OC HISTORY
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2.10

DEMONSTRATION - HANDLER RAHMEN

P70: DISPLAY SETTING

SOFTWARE VER

BZ;FT'TS;;S Wéhlen Sie SETTINGS mit UP & DOWN
INFO Kndpfe und Presse OK aus.

ERROR OC HISTORY

Geben Sie PaBwort fiir Zugang zu HANDLER
RAHMEN (DIENST-SPEISEKARTE) ein.
(Kontakt-Standen-Engineering.

P77: SERVICE MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX

CROSS CONVEYOR WEB
VARI FLOW WEB
AGITATOR




2.11 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

DEMONSTRATION - INFORMATIONEN

P70: DISPLAY SETTING
SOFTWARE VER
BRIGHTNESS
SETTINGS

Wéhlen Sie INFO mit UP & DOWN

— Kndpfe und Presse OK aus.

ERROR OC HISTORY
£ |Esc [Yox\d

l

P80: INFO

HMI CR0452:
2 v

P81: INFO
CANBus 1:

Bus Load: 33%
BaudRate: 250

P82: INFO
Master DSE640 - 01:
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2.12

DEMONSTRATION - DIE FEHLER-EREIGNIS-GESCHICHTE

P70: DISPLAY SETTING
SOFTWARE VER

BRIGHTNESS
SETTINGS

INFO Wahlen Sie EROR OC HISTORY mit UP
ERROR OC HISTORY & DOWN Knopfe und Presse OK aus.

Sehen Sie Seite
2.18

Gehen durch alle
Fenhler.




2.13 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

DIENST-SPEISEKARTE - GRABER (Handlerrahmen)

i SEReE A Wahlen Sie DIGGER mit UP & DOWN

DIGGER -
AXLE LEVEL and STEER Knépfe und Presse OK aus.

DRAWBAR and BOULDER BOX

CROSS CONVEYOR WEB

VAR| FLOW WEB
AGITATOR

P15: DIGGER SETTINGS Mit dem UP & DOWN wahlen
DIGGER DEPTH SENSOR Knépfe den Wert aus, den
P Sensor Active: 1 Sie bearbeiten wollen,
driicken Sie dann OK.
Modifizieren Sie dem Wert
Set Max Value: 100 mm fir UP & DOWN Knépfe.
Driicken Sie OK, um zu

G Esc:|uor<ﬂ|:l sparen.

Set Min Value: 0 mm

v

P76: DIGGER SETTINGS P78: APPLY CHANGES

p Set Min Current: 200 mA P Activate Factory Setting

Set Max Current: 1500 mA Parameters: 0

Set Pot Min : 100 mV

Set Pot Max : 10000 mV

YRS ARRY

Aktivieren Sie
Standardparameter:
1
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DIENST-SPEISEKARTE - ACHSE LEVEL & STEER (Héndlerrahmen)

Wahlen Sie AXLE LEVEL and STEER
mit UP & DOWN Knépfe und Presse

S od OK aus.
CROSS CONVEYOR WEB
VARI FLOW WEB

AGITATOR

P74: AXLE LEVEL SETTINGS , .
L EVEL SENSOR RANGE Mlt__dem UP & DOWN wéhlen
Kndpfe den Wert aus, den

P Set Min Level Sensor:

-80° Sie bearbeiten wollen,

Set Max Level Sensor: drlicken Sie dann OK.

60° Modifizieren Sie dem Wert

SENSorActive: fiir UP & DOWN Knépfe.
Dricken Sie OK, um zu
sparen.

P75: AXLE STEER SETTINGS
STEER SENSOR RANGE

» Maximum:
120°

Sensor Active: 1




2.15 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

DIENST-SPEISEKARTE - DRAWBAR & FELSBLOCK-KISTE (Handlerrahmen)

P77: SERVICE MENU

NS S \Wahlen Sie DRAWBAR and

BOULDER BOX mit UP & DOWN
CLREEERCCIVACERNIE A Kndpfe und Presse OK aus.
VARI FLOW WEB

AGITATOR

P61:DRAWBAR/BOULDER BOX SETTINGS Mlt dem UP & DOWN Wahlen

HYDRAULIC DRAWBAR Knépfe den Wert aus, den

P Sensor Active : 0 Sie bearbeiten wollen,
drliicken Sie dann OK.
Modifizieren Sie dem Wert
fur UP & DOWN Knopfe.
Dricken Sie OK, um zu
sparen.

BOULDER BOX
Sensor Active : 1
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2.16

DIENST-SPEISEKARTE - FLIEBBAND (Handlerrahmen)

P77: SERVICE MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

LERGENERERUEE 98 Wahlen Sie CROSS CONVEYOR WEB
mit UP & DOWN Knépfe und Presse OK

VARI FLOW WEB aus.

AGITATOR

P32: CROSS SHIFT CONVEYOR SETTINGS

- Sensor Active: 1

P33:CROS DRIVE CONVEYOR SETTINGS Mlt dem UP & DOWN Wéhlen
p Set Min Current: 200 mA Knépfe den Wert aus, den

Set Max Current: 1500 mA Sie bearbeiten wollen,
driicken Sie dann OK.
Modifizieren Sie dem Wert
Set Pot Max : 10000 mV fur UP & DOWN Kn6pfe.
Driicken Sie OK, um zu
sparen.

Set Pot Min : 100 mV




2.17 CAN-bus BEDIENUNG ANWEISUNGEN

DIENST-SPEISEKARTE - VARI FLOW (Handlerrahmen)

P77: SERVICE MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX
SACESCEIVEEAEERY Wahlen Sie VARI FLOW WEB mit UP &

DOWN Knépfe und Presse OK aus.
AGITATOR

PATVARIFLOWSETTINGS 1t dem UP & DOWN wihlen
p Set Min Current: 200 mA Knbpfe den Wert aus, den

Set Max Current: 1500 mA Sie bearbeiten wollen,

SetPot Min: 100 mV driicken Sie dann OK.
Modifizieren Sie dem Wert
Set Pot Max : 10000 mVv fur UP & DOWN Knépfe.
Driicken Sie OK, um zu
sparen.

DIENST-SPEISEKARTE - AGITATOR (Handlerrahmen)

P77: SERVICE MENU
DIGGER
AXLE LEVEL and STEER
DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB

G e RS Wahlen Sie AGITATOR mit UP & DOWN
5
AGITATOR Knopfe und Presse OK aus.

PSTACITATORSETTINGS ' \lit dem UP & DOWN wahlen
p Set Min Current: 200 mA Knépfe den Wert aus, den

Set Max Current: 1500 mA Sie bearbeiten wollen,

SetPot Min: 100 mV driicken Sie dann OK.
Modifizieren Sie dem Wert
Set Pot Max : 10000 mV fur UP & DOWN Knépfe.
Dricken Sie OK, um zu
sparen.
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2.18

FEHLER-CODES

STRANDErN? Uniplus Fehlercodes Ab 2021

Fehlercode Beschreibung Drahtnummer
1000
1001 VB-Volt unten Normale oder kriegte einen Kurzschluf3 niedrig.
1002 Koénnen Sie Netzwerk 1 Verlust an Kommunikation
1003 Tiefensensor B17
1004 Steigen Sie auf, Gréberzylinderspule B3
1005 Kommen Sie herunter, Graberzylinderspule C3
1006 Graber-Scheckzylinderspule B27
1007 Graber potentiometer
1008 Sensor zu planieren B19
1009 Eben-LH Zylinderspule B12
1010 Eben-LH Scheck-Zylinderspule C12
1011 Eben-RH Zylinderspule B13
1012 Eben-RH Scheck-Zylinderspule C13
1013 Lenkungssensor B18
1014 Linke-Lenkungszylinderspule B25
1015 Richtig-Lenkungszylinderspule C25
1016 Vorwérts-Variflow Zylinderspule c1
1017 Umgekehrt-Variflow Zylinderspule B1
1018 Variflow potentiometer
1019 Agitatorenzylinderspule B34
1020 Agitator-potentiometer
1021 FlieBband LH-fahrt, Zylinderspule B23
1022 FlieBband RH-fahrt, Zylinderspule C23
1023 FlieRband fahrt, potentiometer
1024 Drawbar-richtige Zylinderspule B4
1025 Drawbar-linke Zylinderspule C4
1026 Drawbar-Sensor B15
1027 FlieRband durchquert, linke-Zylinderspule C10
1028 FlieRband durchquert, richtig-Zylinderspule B10
1029 Felsblock-Kastenéffnung-Zylinderspule B2
1030 Felsblock-Kastenschliefung-Zylinderspule Cc3
1031 Felsblock-Kastensensor B14
1032 Verlust an Kommunikation mit Wurth-Gerat.
1033 Maglichkeit- 1 c27
1034 Méglichkeit- 2 B33
1035 Moglichkeit- 3 C33
1036 Moglichkeit- 4 B35
1037 | e

1038

UP-IN043







