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2.1 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

SYSTEMBESKRIVELSE

Det elektrohydrauliske styresystem, der anvendes pa UNIPLUS, er et CAN-bus-
system, hvor alle styresignalerne baeres af et par ledninger. Da stikkontakterne pa
nogle traktorer muligvis ikke kan levere den ngdvendige stramstyrke, tages 12 Volt,
30 Amp stramforsyningen direkte fra traktorens batteri. Yderligere ledninger bruges til
at drive kontrolboksen og en ekstra stremforsyning.

Systemet bestar af kontrolfascia, der er forbundet til indgangskredslgbet.
Kontrolboksskaermen viser en samlet illustration af systemet og giver adgang til at
veelge og indstille driftsparametre. Skaermen giver ogsa adgang til en servicemenu,
der gar det muligt at vise status for hver funktion.

P& maskinen fares stram- og kontrolkablerne pa et fordelerkort, der forbinder til de
forskellige styresensorer og sikringerne, der deekker alle stremudgangene. Fra
fordelerkortet er masterprocessormodulet forbundet til ledningsvaeven, der forbinder
alle de enkelte hydrauliske ventiler.

Kontakterne pa kontrolpanelet er designet til at deekke alle byggemuligheder.
Afhaengig af maskinens specifikationer er nogle funktioner ikke aktive.



CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.2

STARTSKARMEN

HOME-skaermen vises efter opstart.

P01: HOME

DIGGER

Target Depth : 0 mm
Sensor Reading : 0 mm

AXLE STEER

A 4

4

P90: ERRORS

A

Error Code:

A\ 4
P11: MAIN MENU

Se side 2.18
AXLE LEVEL and STEER
Nulstil alle DRAWBAR and BOULDER BOX
nuveerende fejl. CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB
AGITATOR and OPTIONs

Gennemga alle
aktive fejl.

P70: DISPLAY SETTING
SOFTWARE VER
BRIGHTNESS
SETTINGS

INFO
ERROR OC HISTORY

Tilbage til HOME-
skeermen.

Tilbage til forrige
skeermbillede.

A
P101: HOME
AXLE LEVEL

Raise

0 ° RIGHT




2.3 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

HOVEDMENU - DIGGER

P11: MAIN MENU

Veelg DIGGER med op / ned-
AXLE LEVEL and STEER knapperne, og tryk pa OK.

DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB

AGITATOR and OPTIONs

P12: DIGGER
DEPTH CONTROL
Sensor Active:

Automatic Mode:

Current Depth : 0 mm

P121: DIGGER
DEPTH CONTROL VALUES
Time Delay: 200 ms
Min Deadband: 10 mm
Max Deadband: 10 mm
Potentiometer Value : 0 mV

v

P13: DIGGER P14: DIGGER SETTINGS
SOLENOID CURRENT _DEPTH VALUES
Automnatic on/off: P Set Time Delay: Veelg den veerdi, du vil redigere,
,?-\0? o v Rate Raice: med op / ned-knapperne, og tryk
D::r:);l;on ‘t 58; OUIREIE RIS pa OK. Skift vaerdi med knapperne
0 o
Digger Check: Fb Cur Auto Flow Rate Lower: op / ned. Tryk pa OK for at gemme.
50 %
4> |[EscE] 4 |Esc|iPNokh4
P131: DIGGER P141: DIGGER SETTINGS

SOLENOID CURRENT VALUES DEPTH CONTROL

Actual Current : 0 mA P> Set Min Deadband: Min- og max-tal tilfajet sammen skaber
Feedback Current : 0 mA 10 mm total dadband (f.ekS. 10+10=20 mm)

Min Current : 200 mA Set Max Deadband:

Max Current : 1500 mA 10imm




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.4

HOVEDMENU - AKSELNIVEAU og STYR

P11: MAIN MENU

DIGGER Veelg AXLE LEVEL and STEER med op /
ned-knapperne, og tryk pa OK.

DRAWBAR and BOULDER BOX

CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB
AGITATOR and OPTIONs

P20: AXLE
AXLE STEER
Sensor Active:
Sensor: 0 °
Steer Direction

P201: AXLE
AXLE STEER

Time Delay : 200 ms
Wheel Straight: 0
Min Deadband: 10
Max Deadband: 10

AXLE LEVEL
Raise

Veelg den veerdi, du vil redigere,

med op / ned-knapperne, og tryk
pa OK. Skift veerdi med knapperne

op / ned. Tryk pa OK for at gemme.

\ 4

P22: AXLE SETTINGS
AXLE STEER

P> Set Time Delay: 100 ms
Set Wheel Straight: 0 °

Set Target Position: 45%

o [Esc I oxhdS

P221: AXLE SETTINGS
AXLE STEER
P> Set Max Deadband:
3 [}
Set Min Deadband:
3 0

G [Esc R ok IS

P222: AXLE SETTINGS
AXLE STEER

P Set Auto Speed: 1/2
Set Minimum Speed: 1/3
Set Slow Deadband: 15x

G [escEIMNNoxMS

P23: AXLE SETTINGS
AXLE LEVEL

P Set Time Delay:200 ms

Set Angle Deadband:0  °




2.5 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

HOVEDMENU - DRAWBAR og BOULDER BOX

P11: MAIN MENU
DIGGER

AXLE LEVEL and STEER Veelg DRAWBAR and BOULDER BOX
BICVEELUENCREIOERNINEON  med op / ned-knapperne, og tryk pa OK.
CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB

AGITATOR and OPTIONs

P60: DRAWBAR
HYDRAULIC DRAWBAR
Hydraulic on/off:

Proximity Sensor:

Solenoids
Fb Cur

P601: BOULDER BOX
Proximity Sensor:

Solenoids

Opened: Closed:
Fb Cur Fb Cur




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.6

HOVEDMENU - KRYDSETRANSPORTJRWEB

P11: MAIN MENU

DIGGER

AXLE LEVEL and STEER

e  Va2lg CROSS CONVEYOR WEB med op /

CROSS CONVEYOR WEB ned-knapperne, og tryk pa OK.
VARI FLOW WEB

AGITATOR and OPTIONs

P30: CROSS CONVEYOR
DRIVE

Potentiometer Value : 0 mV

Flow Direction:

P301: CROSS CONVEYOR
DRIVE
Output Current: 0 mA
Feedback Current: 0 mA
Min Current: 200 mA
Max Current: 1500 mA

P31: CROSS CONVEYOR
SIDE SHIFT
Proximity Sensor:
Solenoids

Right : Left :
Fb Cur Fb Cur




2.7 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

HOVEDMENU — VARI FLOW WEB

P11: MAIN MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX

CROSS CONVEYOR WEB Veelg VARI FLOW WEB med op / ned-
knapperne, og tryk pa OK.

AGITATOR and OPTIONs

P40: VARI FLOW
Potentiometer Value : 0 mV
Output Value : 0 mA
Feedback Value : 0 mA
Min Current : 200 mA
Max Current : 1500 mA
£ |Escf]

P401: VARI FLOW
ON/OFF

Flow
Direction t




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.8

HOVEDMENU - OMRJRER og VALGMULIGHEDER

P11: MAIN MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB

Veelg AGITATOR and OPGTIONS med op /
=~ nhed-knapperne, og tryk pa OK.

P50: AGITATOR
ON/OFF
Potentiometer Value : 0 mV
Output Current : 0 mA
Feedback Current : 0 mA
Min Current: 200 mA
Max Current: 1500 mA

INPUTS

Fb Cur N1
0 mA

Option 1 Option 2




2.9 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

SKZARMINDSTILLING — SOFTWAREVERSION

P70: DISPLAY SETTING

SOFTWARE VER Veelg SOFTWARE V!ER med op / ned-
knapperne, og tryk pa OK.

BRIGHTNESS

SETTINGS
INFO

ERROR OC HISTORY

P71: SOFTWARE VERSION

Order number :
CR0451

Operating system :
V03.00.02

Application
Controller : Soil_Separator_P2018 Ver_1.4
HMI : Soil_Separator_P2018_HMI Ver_1.5

| G [ESC|

SKARMINDSTILLING - LYSSTYRKE

P70: DISPLAY SETTING

SOFTWARE VER
BRIGHTNESS Veelg BRIGTNESS med op / ned-
SETTINGS knapperne, og tryk pa OK.
INFO
ERROR OC HISTORY




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING 2.10

SKARMINDSTILLING — FORHANDLERINDSTILLINGER

P70: DISPLAY SETTING

SOFTWARE VER
BRIGHTNESS
SETTINGS Veelg SETTINGS med op / ned-knapperne,
INFO og tryk pa OK.

ERROR OC HISTORY

P73: SERVICE

PASSWORD:

Indtast adgangskode for at f& adgang til
forhandlerindstillinger i SERVICE MENU.
(Kontakt Standen Engineering).

P77: SERVICE MENU
DIGGER
AXLE LEVEL and STEER
DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB
VARI FLOW WEB
AGITATOR




2.11 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

SKZAERMINDSTILLING — INFORMATION

P70: DISPLAY SETTING
SOFTWARE VER
BRIGHTNESS
SETTINGS

Veelg INFO med op / ned-knapperne, og
INFO tryk pa OK.
ERROR OC HISTORY

£ |Esc [Yox\d

l

P80: INFO

HMI CR0452:
2 v

P81: INFO

CANBus 1:

Bus Load: 33%
BaudRate: 250

P82: INFO
Master DSE640 - 01:




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.12

SKARMINDSTILLING - FEJL HISTORIE | FORHOLD

P70: DISPLAY SETTING

SOFTWARE VER
BRIGHTNESS

SETTINGS
INFO

ERROR OC HISTORY

knapperne, og tryk pa OK.

Se side 2.18

Ga igennem alle fejl.

Veelg ERROR OC HISTORY med op / ned-




2.13 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

SERVICEMENU - DIGGER (forhandlerindstillinger)

R ER SN Veelg DIGGER med op / ned-knapperne,
DIGGER og tryk pa OK.
AXLE LEVEL and STEER
DRAWBAR and BOULDER BOX

CROSS CONVEYOR WEB

VAR| FLOW WEB
AGITATOR

P15: DIGGER SETTINGS

DIGGER DEPTH SENSOR Veelg den veerdi, du vil redigere,
» Sensor Active: 1

med op / ned-knapperne, og tryk
pa OK. Skift veerdi med knapperne
Set Min Value: 0 mm op / ned. Tryk pa OK for at gemme.

Set Max Value: 100 mm

YIS < ARKRY >

l ‘,

P76: DIGGER SETTINGS P78: APPLY CHANGES

p Set Min Current: 200 mA P Activate Factory Setting

Set Max Current: 1500 mA Parameters: 0

Set Pot Min : 100 mV

Set Pot Max : 10000 mV

YRS ARRY

Standardindstillinger for
alle maskinparametre
indstillet til 1.




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.14

SERVICEMENU — AKSELNIVEAU og STYR (forhandlerindstillinger)

P77: SERVICE MENU

DIGGER

Veelg AXLE LEVEL and SGTEER med op /
S eI Yted ned-knapperne, og tryk pa OK.

CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB
AGITATOR

P74: AXLE LEVEL SETTINGS
LEVEL SENSOR RANGE

ol alsensor Veelg den veerdi, du vil redigere,

-60° med op / ned-knapperne, og tryk
Set Max Level Sensor: pa OK. Skift veerdi med knapperne
60 ° op / ned. Tryk pa OK for at gemme.

Sensor Active:

P75: AXLE STEER SETTINGS
STEER SENSOR RANGE

» Maximum:
120°

Sensor Active: 1




2.15 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

SERVICEMENU - DRAWBAR og BOULDER BOX (forhandlerindstillinger)

P77: SERVICE MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB

Vzelg DRAWBAR and BOULDER BOX
med op / ned-knapperne, og tryk pa OK.

VARI FLOW WEB
AGITATOR

P61:DRAWBAR/BOULDER BOX SETTINGS

HYDRAULIC DRAWBAR Veelg den veerdi, du vil redigere,
» Sensor Active : 0 med op / ned-knapperne, og tryk
pa OK. Skift veerdi med knapperne
BOULDER BOX op / ned. Tryk pa OK for at gemme.

Sensor Active : 1




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.16

SERVICEMENU - KRYDSETRANSPORT@RWERB (forhandlerindstillinger)

P77: SERVICE MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX

CROSS CONVEYOR WEB

Veelg CROSS CONVEYOR WEB med op /

VARI FLOW WEB ned-knapperne, og tryk pa OK.

AGITATOR

P32: CROSS SHIFT CONVEYOR SETTINGS

- Sensor Active: 1

l

P33: CROSS DRIVE CONVEYOR SETTINGS

p Set Min Current: 200 mA

Veelg den veerdi, du vil redigere,
Set Max Current: 1500 mA med op / ned-knapperne, og tryk
SetPot Min: 100 mV pa OK. Skift veerdi med knapperne
op / ned. Tryk pa OK for at gemme.

Set Pot Max : 10000 mV




2.17 CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

SERVICEMENU - VARI FLOW WEB (forhandlerindstillinger)

P77: SERVICE MENU

DIGGER
AXLE LEVEL and STEER

DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB

Veelg VARI FLOW WEB med op / ned-
AGITATOR knapperne, og tryk p& OK.

P41: VARI FLOW SETTINGS

p Set Min Current: 200 mA
S CSSRUL LRI \/z2lg den veerdi, du vil redigere,
SetPot Min: 100 mV med op / ned-knapperne, og tryk
pa OK. Skift veerdi med knapperne
SCLCVD IR VIV UV op / ned. Tryk pa OK for at gemme.

SERVICEMENU - OMRQRER (forhandlerindstillinger)

P77: SERVICE MENU
DIGGER
AXLE LEVEL and STEER
DRAWBAR and BOULDER BOX
CROSS CONVEYOR WEB

VARI FLOW WEB Vaelg AGITATOR med op / ned-knapperne,
og tryk pa OK.

P51: AGITATOR SETTINGS

p Set Min Current: 200 mA

Veelg den veerdi, du vil redigere,
Set Max Current: 1500 mA med op / ned-knapperne, og tryk
SetPot Min: 100 mV pa OK. Skift veerdi med knapperne
op / ned. Tryk pa OK for at gemme.

Set Pot Max : 10000 mV




CAN-bus BETJENINGSVEJLEDNING

2.18

FEJLKODER
STANDErN Uniplus Fejlkode Fra 2021
Fejlkode Beskrivelse Ledningsnummer

1000
1001 VB spaending under normal eller kortsluttet lav
1002 CAN Network 1 tab af kommunikation; Wurth-enhed eller Master M640
1003 Dybdesensor har et problem eller er uden for raekkevidd B17
1004 Digger hasve solenoid har et problem B3
1005 Diggerens nedre magnetventil har et problem C3
1006 Digger-check solenoid har et problem B27
1007 Diggerpotentiometer har et problem eller er uden for reekkevidde
1008 Akselniveau sensor har et problem eller er uden for raekkevidde B19
1009 Venstre magnetventil p4 maskinniveau har et problem B12
1010 Venstre kontrol solenoid pa maskinniveau har et problem C12
1011 Hgjre solenoid pa maskinniveau har et problem B13
1012 Hajre kontrol-magnetventil pa maskinniveau har et problem C13
1013 Akselstyringssensor har et problem B18
1014 Hjulstyring venstre magnetventil har et problem B25
1015 Hjulstyring hajre magnetventil har et problem C25
1016 Vari-flow fremad magnetventil har et problem C1
1017 Vari-flow omvendt solenoid har et problem B1
1018 Vari-flow potentiometer har et problem eller er uden for reekkevidde
1019 Omrgrersolenoid har et problem B34
1020 Omrgringspotentiometer har et probiem eiier er uden for reekkevidde
1021 Tveertransportar venstre magnetventil har et problem B23
1022 Hajre magnetventil pa tvaers af transportband har et problem Cc23
1023 Potentiometer for tvaertransportdrev er uden for raekkevidde
1024 Traekstangens hagjre magnetventil har et problem B4
1025 Traekstangs venstre magnetventil har et problem C4
1026 Treekstangssensor har et problem eller er uden for reekkevidde B15
1027 Tveertransporter flytte venstre magnetventil har et problem C10
1028 Tvaertransporter flytter til hajre magnetventil har et problem B10
1029 Boulder box open solenoid har et problem B23
1030 Boulder box close solenoid har et problem Cc23
1031 Boulder box-sensor har et problem eller er uden for reekkevidde B14
1032 Tab af kommunikation med Wurth-enhed
1033 Option 1 -output har et problem c27
1034 Option 2 -output har et problem B33
1035 Option 3 -output har et problem C33
1036 Option 4 -output har et problem B35
1037 | e
1038 | emmemeeeeeeeeeees

UP-IN044




